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Introducere

• Aerosolul

• Importanta aerosolului

– Forcing radiativ

– Aerosolul in troposfera
joasa si impactul asupra
omului
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Proprietati optice ale aerosolilor

Adancimea optica a aerosolului

• Se obtine utilizand legea
Lambert – Beer:

𝜏𝜆 =
1

𝑚
ln

𝐸0𝜆
𝐸𝜆

• Parametru adimensional ce
da informatie despre cat de 
mult flux s-a pierdut pe
coloana de aer masurata

ASIA-PACIFIC JOURNAL OF ATMOSPHERIC SCIENCES, 45, 3, 2009, p. 307-317
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Proprietati optice ale aerosolilor

Exponentul Angstrom

• Dependenta adancimii
optice de lungimea de 
unda:

𝜏 𝜆 = 𝜏1𝜆
−𝑎

• Indicator calitativ al 
dimensiunii particulelor
dominante din coloana

21.01.2016

Sesiunea de prezentari - Cercetare 3, 
Ingineria si aplicatiile laserilor si 

acceleratorilor, Facultatea de Stiinte 
Aplicate

5



METODOLOGIA DETERMINARII
PARAMETRILOR OPTICI FOLOSIND
TELEDETECTIE ACTIVA SI PASIVA
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Metodologie

Teledetectie activa Teledetectie pasiva

21.01.2016

Sesiunea de prezentari - Cercetare 3, 
Ingineria si aplicatiile laserilor si 

acceleratorilor, Facultatea de Stiinte 
Aplicate

7



Metodologie

Teledetectie activa

• Resolutie temporala: 
– Setata de utilizator

• Rezolutie spatiala:
– Profil pe verticala (o valoare

la ~4 m)

• Rezolutie spectrala
– 3 canale de detectie elastice

+ 2 canale Raman

Teledetectie pasiva

• Rezolutie temporala:
– Functie de un program 

prestabilit

• Rezolutie spatiala:
– O singura valoare pe toata

coloana atmosferica

• Rezolutie spectrala
– 8 filtre intre 340 nm si 1020 

nm
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Metodologie

Teledetectie activa

• Limitari
– Nu poate masura in orice

conditii meteorologice

– Profil de la ~800m pana la 
~9000m

– Seturi de date de ~4h

– Necesitatea unui operator

• Alte precizari:
– Standardizat la nivel

european -> EARLINET

Teledetecie pasiva

• Limitari:
– Nu poate masura in orice

conditii meteorologice

• Alte precizari:
– Standardizat la nivel mondial

-> AERONET

– Sistem automat
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Metodologie

Teledetectie activa

• 𝑃 𝑧 = 𝐾𝐺 𝑧 𝛽 𝑧 𝑇 𝑧

• AOD se defineste ca
integrala extinctiei

• Exponent angstrom:

• 𝛼𝜆1𝜆2 = −
ln

𝜏𝜆1
𝜏𝜆2
𝜆1
𝜆2

Teledetectie pasiva

• 𝜏𝜆 =
1

𝑚
ln

𝐸0𝜆

𝐸𝜆

• 𝜏 𝜆 = 𝜏1𝜆
−𝑎
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Functia de overlap

• 𝐺 𝑧 =
𝑂 𝑧

𝑧2
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Functia overlap – Cum?

• Utilizand canalul Raman (literatura)

• Idee originala?
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Utilizand canalul Raman 

• Se rezolva ecuatia lidar
pentru canalul de azot

• Se compara cu modelul

• Se obtine functia de 
overlap
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Idee originala

• Doua sisteme lidar care 
masoara in paralel
avand functii de overlap 
diferite

• Doua sisteme lidar care 
masoara in paralel –
unul vertical, unul sub 
un unghi anume
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Comparare proprietati optice ale 
aerosolilor

• Gasirea unor seturi de date initiale -> compararea
parametrii

• Obtinerea functiei de overlap pentru sistemul
lidar

• Implementarea functiei seturilor de date pentru
sistemul lidar

• Compararea parametrilor obtinuti
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Concluzie

• Determinarea parametrilor optici ale 
aerosolilor obtinuti prin metode de 
teledetectie pasiva si activa

• Gasirea si implementarea unei functii de 
overlap pentru sistemul de teledetectie activa

• Compararea proprietatilor optice ai aerosolilor
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Multumesc pentru atentie!
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